regulator elektroniczny pCcoO*® CAREL

Dziekujemy za Twoj wybor. Ufamy, ze bedziesz z niego usatysfakcjonowany.
Charakterystyka podstawowa

PCO™ to elektroniczny regulator mikroprocesorowy opracowany przez firme Carel dla wielu rodzajow
aplikacji w klimatyzacji i chtodnictwie. Zapewnia on catkowitg uniwersalnosé zastosowania pozwalajgc
na dostosowanie sie do okredlonych wymagan klienta. Urzadzenie zostato zaprojektowane do pracy z
programem aplikacyjnym. Posiada ono komplet zaciskow pozwalajacych na podtaczenie sterowanych
urzadzen (np.: zawory, sprezarki, przekazniki mocy, wentylatory). Program aplikacyjny i jego
parametry sg zapisane w pamieci FLASH co pozwala na utrzymanie danych nawet w przypadku
awarii zasilania (bez koniecznosci stosowania baterii podtrzymujacej zasilanie). Program ten jest
tadowany do regulatora z komputera PC (przy wykorzystaniu oprogramowania WinLoad32). PCO*®
mozna takze poditgczy¢ do sieci lokalnej pLAN, a takze do innych regulatoréow pCOXS, oraz do modeli
starszych — pCO?, pCO", pCO°.

Sie¢ pLAN sktada sie z szeregowo potaczonych ptyt gtéwnych i terminali uzytkownika, ktére oddziatujg
na siebie. Kazdy regulator znajdujacy sie w sieci pLAN moze wymieniaé informacje (dowolne
zmienne, cyfrowe lub analogowe w zaleznosci od zastosowanego programu aplikacyjnego) przy
wysokiej predkosci przesylu danych (62.5 kb/s). Do sieci mozna podtaczy¢é maksymalnie 32
urzadzenia (ptyty gtdwne pCOXS i terminale uzytkownika) co pozwala uzyskac bardzo szybka wymiane
informacji miedzy nimi. Zastosowanie opcjonalnej karty szeregowej umozliwia podigczenie regulatora
poprzez ztgcze szeregowe RS485 do systemu nadzoru i monitoringu przy wykorzystaniu protokotu
komunikacji Carela lub MODBUS™.

Dostepne wersje regulatora:

e kod PCO1000AX0: bez integralnego terminalu uzytkownika;

e kod PCO1000BX0: z integralnym terminalem uzytkownika;

e kod PCO1002AX0: bez integralnego terminalu uzytkownika, oraz z 2 przekaznikami
poétprzewodnikowymi (SSR) na wyjsciach cyfrowych;

e kod PCO1002BX0: 2z integralnym terminalem uzytkownika, oraz 2 przekaznikami
potprzewodnikowymi (SSR) na wyjsciach cyfrowych;

e kod PCOTMPOAXO: bez integralnego terminalu uzytkownika z interfejsem MP-BUS (J8).

e kod PCO1MPOBXO: z integralnym terminalem uzytkownika z interfejsem MP-BUS (J8).

Opis oznaczen:

J1  zacisk zasilania {G(+), GO(-)] 24Vac lub 20/60Vdc;

J2  Wyijscie sygnatu obcinania fazy zasilania, oraz wyjscie analogowe: NTC, 0/1V, 0/5V, 0/20 mA,
4/20 mA, +5ref dla zasilania 5V czujnikdw proporcjonalnych, oraz zasilanie +24Vdc czujnikow
aktywnych;

J3  Wyjscia analogowe 0/10V, oraz sygnatu PWM dla obcinania fazy zasilania;

J4  Zestyki swobodne na wejsciach cyfrowych;

J5 Konektor dla wszystkich standardowych terminali uzytkownika typoszeregu pCO2, oraz dla
zatadowania programu aplikacyjnego;

J6  Zacisk sieciowy pLAN;

J7  Konektor terminalu tLAN;

J8 Konektor sieciowy tLAN lub MP-BUS;

J9 Przekazniki na wyjsciach cyfrowych z zaciskiem wspdlnym;

J10 Przekaznik na wyjsciu cyfrowym;

J11 Przekaznik alarmowy na wyjsciu cyfrowym z zestykiem przetgcznym;

12 zielona dioda LED zasilania, oraz 3 diody LED stanu pracy regulatora pCOXS;

13 Pokrywa zastaniajgca gniazdo do zamontowania karty szeregowe;j:

- RS485 do systemu nadzoru

- RS232 dla interfejsu modemu

- konwerter GATEWAY (konwerter protokotu komunikacji)
14 Pokrywa zastaniajgca gniazdo do zamontowania karty zegara;
15 Terminal integralny z ptytg gtéwna



Zasilanie

Zasilanie ptyty gtéwnej pCOXS jest podtaczone do zacisku G i GO, 24Vac lub 20/60Vdc. Dla instalaciji
na prad zmienny nalezy zastosowaé transformator zabezpieczajacy kIasy I 24V na uzwojeniu
wtérnym o mocy minimalnej 25 VA zasilajacy tylko jedng ptyte giéwng pCO . Zasilanie ptyty gtownej i
terminalu uzytkownika (lub wielu ptyt gtdwnych i terminali) powinno by¢ oddzielone od zasilania innych
urzadzen elektrycznych (zestyki i inne elementy elektromechaniczne) wewnatrz tego samego panelu
elektrycznego. Na przewodzie zasilajgcym nalezy zainstalowaé bezpiecznik 250V 1 AT. Zasilanie jest
funkcjonalnie odizolowane od wszystkich wejsé/wyjs¢ na plycie gtéwnej, oraz od podigczen
szeregowych.

Zasilanie synchroniczne 24Vac (SYNC) nalezy podiaczy¢ do zacisku SYNC i GO. Jesli jest ono inne
od zasilania regulatora to wesgsme SYNC musi by¢ zabezpleczone bezpiecznikiem 250V 100 mA.
Uwaga: plyta gtowna pCO*® (podobnie jak pCO? i pCO") nie moze zasila¢ terminali graficznych
PCOTOOPGHO i PCOIOOPGLO, ktore z tego wzgledu muszg by¢ zasilane z innych zrédet.
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Specyfikacja techniczna

Charakterystyka mechaniczna
Wymiary: 8 modutéw DIN, 110x140x60 mm, montaz na szynie DIN

Obudowa z tworzywa sztucznego

montowana na szynie DIN wedtug DIN43880 i CEl EN50022
materiat: polimer techniczny

samogasniecie: VO (UL94) i 960°C)IEC 695)

préba nacisku: 125°C

odpornos¢ na prady petzajace: > 250V

kolor: szary RAL 7035

otwory wentylacyjne

Specyfikacja elektryczna

e zasilanie (ptyta gtéwna regulatora z podigczonym terminalem) 20-60Vdc i 24Vac +15% 50/60Hz —
maksymalny pobdér mocy P = 8 W;

blok zaciskow z demontowanymi konektorami wtykowymi/gniazdowymi, maks. napiecie 250Vdc;
przekroj kabli: min. 0,5mm? — maks. 2,5mm?

jednostka centralna pamieci CPU H8S2320, 16 bitéw 24 MHz;

pamie¢ z programem aplikacyjnym (FLASH) 1 MB, 16 bitow (rozszerzana do 2 MB);

pamie¢ danych (pamiec¢ statyczna RAM) 128 kB przy 8 bitach (rozszerzana do 512 kB);

pamie¢ danych parametrycznych 4 kB przy 16 bitach (maksymalnie: 400 000 zapiséw w jednostce
pamieci). Dalsze 32 kB w wersji standardowej nie dostepne dla sieci pLAN;

e cykl pracy (programy aplikacyjne o srednim stopniu skomplikowaia) 0,2 s (wartos¢ typowa).

Wejscia analogowe

Konwerter analogowo-cyfrowy 10-bitowy z integralng pamiecig CPU

e uniwersalne: dla czujnika temperatury NTC Carela (-50 do 90°C; RIT 10 kQ przy 25°C),
napieciowe: 0-1 Vdc proporcjonalne 0-5 Vdc, pragdowe: 0-20 mA lub 4-20 mA ustawiane poprzez
program aplikacyjny (wejscia B1, B2). Rezystancja wejscia dla 4-20 mA = 100 Q;

e pasywne: dla czujnika temperatury NTC Carela (-5 do 90°C, RIT 10 kQ przy 25°C) lub
proporcjonalne 0-5Vdc (wejscia B3, B4) ustawiane przez program aplikacyjny; stata czasowa: 1s
dla wszystkich wejs¢

Uwaga: do zasilania czujnikow aktywnych wykorzystuje sie napiecie 24Vdc dostepne na zacisku
+24Vdc, prad maksymalny wynosi 100 mA, zabezpieczone przed zwarciami. W przeciwienstwie do
regulatora pCOB sygnat 0/1V jest ograniczony do $cistego zakresu 0-1V i dlatego nie zawsze jest
kompatybilny z sygnatem standardowym 10 mV/°C czujnikéw Carela (dla temperatur ujemnych lub
powyzej 100°C moze pojawi¢ sie alarm czujnika); w konsekwencji tego dla sygnatéw temperatury
wykorzystywany jest standard 4/20 mA lub NTC.

Wejscia cyfrowe

6 wejs¢ z zestykami swobodnymi (zasilane z ptyty gtéwnej), 6 mA.

Nalezy maksymalnie oddzieli¢ od siebie kable sygnatowe czujnikéw i wejsé cyfrowych od przewodow
przenoszacych obcigzenia indukcyjne i kabli zasilania, aby unikngé wystapienia zaktécenh
elektromagnetycznych.

Wyjscia analogowe

Wyjscia Y1 i Y2, 0-10Vdc, oraz Y3 typu PWM z obcinaniem fazy zasilania poprzez impuls 5V z
programowanym czasem trwania. Wewnetrzne zasilanie: bez izolacji optyczne;.

Rozdzielczos¢: 8 bitow, maksymalne obcigzenie: 1 kQ (10 mA) dla 0-10V i 470 © (10 mA) dla PWM.

Wyijscia cyfrowe

Rodzaj: przekazniki, liczba: 5. Pierwsze 3 sg zgrupowane w tym samym wspolnym zacisku. Upewnij
sie, czy prad ptynacy przez zacisk wspolny nie przekracza warto$ci znamionowej, to jest 8A.

Grupy (1, 2, 3) — 4 -5 (przekaznik alarmowy)

Przekazniki zostaty podzielone na grupy w zaleznosci od wielkosci izolacji.



W pierwszej grupie 3 przekazniki muszg funkcjonowac przy tym samym napieciu (generalnie 24Vac
lub 230Vac). Pomiedzy poszczegdélnymi grupami jest podwdjna izolacja, tak ze mogg one
funkcjonowaé przy roznych napieciach. W kazdym przypadku zapewniona jest podwdjna izolacja
pomiedzy kazdym zaciskiem wyjscia cyfrowego, a resztg regulatora. Przekaznik numer 5 posiada
zestyki przetaczne.

Moc przetgczania: 2000 VA, 250Vac, 8A rezystancyjne, 2 A FLA, 12 A LRA wedtug UL873 (30 000
cykli)

2 A rezystancyjne, 2 A indukcyjne, cosj = 0,4 2(2) A wedtug EN60730-1 (100 000 cykli)

wyjscia typu SSR (przekazniki potprzewodnikowe): 2 alternatywnie dla przekaznikow nr 4 i 5;
24Vac/Vdc, Pmax = 10W.

Podtaczenie do terminali uzytkownika

e rodzaj: asynchroniczne, potdupleksowe 2-zytowe

e konektor na terminalu: 6-zytowe ztgcze telefoniczne

o konektor sieciowy pLAN*: demontowany konektor 3-zytowy

o sterownik: z kompensacjg réznicowg, CMR 7V (typu RS485)

Maksymalne dopuszczalne odlegtosci pomiedzy terminalem, a pityta gtéwng pCO1XS (lub
alternatywnie pomiedzy dwoma najbardziej oddalonymi od siebie urzgdzeniami podtgczonymi do sieci
pLAN) zostaty podane w ponizszej tabeli:

Podlaczenie poprzez kabel telefoniczny Podtaczenie poprzez kabel ekranowany AWG24
Rezystancja kabla Maks. odlegtosé Rezystancja kabla Maks. odlegto$é

<0,14 W/m 600m <0,078 W/m 600M

<0,25 W/m 400m

* Uwaga: w przeciwienstwie do pCO® i pCO? adres sieciowy pLAN nie jest ustawiany poprzez
mikroprzetaczniki lecz za pomocg kolejnych czynnosci przeprowadzanych na terminalu uzytkownika.
Patrz tez: instrukcja obstugi oprogramowania.

Wymiary
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Inne cechy
Warunki przechowywania

-20 do 70°C, 90% wilg.wzgl. bez kondensacji

Warunki pracy

-10 do 60°C, 90% wilg.wzgl. bez kondensac;ji

Indeks ochrony

IP20, IP40 tylko dla panelu przedniego

Zanieczyszczenie otoczenia

normalne

Klasyfikacjia wedlug  ochrony
przed porazeniem elektrycznym

zintegrowana w klasie | i/lub 1l urzgdzen

PTI materiatow izolacji 250V

Okres obcigzenia elementéw dhugi

izolacji

Rodzaj dziatania przekaznika 1C

Rodzaj mikroprzetgczanie

rozigczania/mikroprzetaczania

Kategoria odpornosci na ciepfo i
ogien

kategoria D (UL94-V0)

Odpornos¢ na przepiecia

kategoria 1

Charakterystyka starzenia (liczba
godzin pracy)

80 000

Liczba cykli dla kazdego dziatania
automatycznego

100 000 (EN60730-1), 30 000 (UL873)

Klasa i struktura oprogramowania

klasa A

Urzadzenie nie zostato zaprojektowane dla recznego manipulowania.

Uwaga: dla aplikacji podlegajagcym znacznym wibracjom (1,5 mm sinusoida pk-pk, 10-55Hz) zaleca
sie zamocowanie kabli podtaczonych do ptyty gtéwnej pCO1XS w odlegtosci okoto 3cm do zaciskow.

Firma Carel zastrzega sobie prawo do modyfikacji cech swoich produktéw bez wczesniejszego uprzedzenia.
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